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OBJETIVO

Diseñar y realizar aplicaciones de procesamiento digital
de señales (PDS) con procesadores digitales de señales
(DSP) en tiempo real.

TEMARIO

1. GENERALIDADES DE LOS DSP

Aplicaciones de los DSP
Características más relevantes
Diversas marcas y familias
Algunas arquitecturas

2. ARQUITECTURA DE LOS DSP TMS320F28xxx

Arquitectura, memoria y modos de direccionamiento
Unidad central de proceso
El lenguaje ensamblador
Instrucciones para el PDS y filtrado
Ambiente integral Code Composer Studio (CCS)
Operaciones a diferente precisión numérica
Unidad de punto flotante (FPU)
Unidad trigonométrica
Programación en Lenguaje C
Combinación de de Lenguajes
Unidad de control, interrupciones y periféricos
Bibliotecas ControlSuit

3. LOS DSPs TMS320C54xx y TMS320C6xxx

Arquitecturas y características generales
Memoria y modos de direccionamiento
Unidad central de proceso

4. APLICACIONES

Realización de la convolución y la correlación
Implementación de filtros digitales FIR e IIR y Lat-
tice
Implementación de osciladores, VCOs, moduladores
y demoduladores
La DFT, FFT, DCT y algortimo de Goertzel
Filtros LMS
Aplicaciones a voz
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EVALUACION
Tareas y proyectos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100%
Escala
6.0 <6 <6.5
6.5 ≤ 7 <7.5
7.5 ≤ 8 <8.5
8.5 ≤ 9 <9.5
9.5 ≤ 10 ≤ 10
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