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OBJETIVO

• Analizar y aplicar las metodoloǵıa en la detección
de ángulo de arribo y filtrado espacial en señales
acústicas.

TEMARIO

1) INTRODUCCION

– Generalidades de formador de haz (BF)

– Aplicaciones
- DOA: Detección de ángulo de arribo
- Filtrado Espacial
- Sonar
- Ultrasonido
- Radar

– Sistemas:
- Seres vivos
- Creados por el ser humano

2) FORMADOR DE HAZ

– Arreglos de sensores

– Formador de haz fijo
- Método de sumas y ventanas
- Método de sumas y retrasos

3) METODOS CORRELACIONADOS

– Croscorrelación en arreglos

– GCC y TDOA

– Transformada PHAT

3) METODOS ADAPTABLES

– MVDR

– Cancelador de lóbulos laterales (GSC)

– Principio de ortogonalidad

– Ecuación normal o de Wiener-Hopf

– Predicción lineal

– Algoritmo de Levinson - Durbin

– Método MUSIC

4) ALGORITMOS DE FILTRADOADAPTABLE (AFA)

– Estructuras de sistemas adaptables

– Algoritmos LMS o de Widrow-Hoff y variantes

– Algoritmos RLS

– Algoritmo de Kalman

5) FORMADORES DE HAZ Y DOA CONREDES NEU-
RONALES
- Estructuras
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EVALUACION:

Proyectos: Análisis y programación de algoritmos . . . . . . . .75%
Protocolo de investigación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 25%
Los proyectos se realizan por equipos de dos personas.
NP = no haber presentado ninguna evaluación .

Escala

6.0 < 6 < 6.5
6.5 ≤ 7 < 7.5
7.5 ≤ 8 < 8.5
8.5 ≤ 9 < 9.5
9.5 ≤ 10 ≤ 10

L.E .S.


