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OBJETIVO

Analizar y comprender los algoritmos de filtrado adapta-
ble (AFA).

Realización de aplicaciones utilizando algoritmos de fil-
trado adaptable.

TEMARIO

1. GENERALIDADES DE LOS SISTEMAS ADAPTABLES

Sistemas biológicos

Sistemas físicos

Características

Estructuras y aplicaciones típicas

Factores para seleccionar un AFA

2. CASIFICACIÓN GENERAL

Supervisados y no supervisados

De lazo abierto y cerrado

3. CONCEPTOS VECTORIALES

Valores característicos

Vectores característicos

Matriz de autocorrelación

Formas cuadráticas

Transformaciones de similitud

4. ECUACIÓN NORMAL O DE WIENER-HOPF

Solución Global

Solución por bloques

Modelo auto regresivo

Ecuación de Yule-Walker

Algoritmo de Levinson-Durbin

Algoritmo de Schur-Cohn

Estructuras lattice

5. CASIFICACIÓN Y ANÁLISIS DE LOS AFA

Tipo gradiente:
- Pasos descendentes
- Newtoneanos
- Media de los mínimos cuadrados (LMS)

Mínimos Cuadrados (LS)

Mínimos Cuadrados Recursivos (RLS)

Rápidos LS (FRLS)

Filtro transversal rápido (FTF)

Filtrado de Kalman

6. APLICACIONES

Predicción lineal
Cancelación de interferencias
Identificación de sistemas
Sistema inverso
Formador de haz
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EVALUACION
Tareas y proyectos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 100%
Escala
6.0 <6 <6.5
6.5 ≤ 7 <7.5
7.5 ≤ 8 <8.5
8.5 ≤ 9 <9.5
9.5 ≤ 10 ≤ 10
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