EJEMPLOS DE TRANSFORMADA Z INVERSA 2024-2

1) Dada la ecuacién en diferencias de un sistema discreto:
y(n) = x(n) -y(n-1)/6 + y(n-2)/6

Calcular:
a) H(z) del sistema.
b) h(n) del sistema por cuatro métodos
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4 MeTopo COMPUTALIOMAL , ton X(n)=d(n)
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