
TEMARIO PARA EXAMEN DE INGENIERÍA ELÉCTRICA 
CAMPO DISCIPLINARIO: SISTEMAS ELÉCTRICOS DE POTENCIA 

 
1. Líneas de transmisión, modelos de líneas de transmisión y transformadores 

1.1. Cálculo de parámetros de líneas de transmisión monofásicas y trifásicas 
1.1.1. Resistencia, inductancia y capacitancia 

1.2. Circuitos equivalentes de líneas de transmisión cortas, medias y largas 
1.2.1. Parámetros concentrados y distribuidos 

1.3. Transformadores monofásicos y trifásicos 
1.3.1. Pruebas básicas a transformadores 
1.3.2. Determinación de relaciones de transformación de corriente y voltaje 

1.4. Sistemas en por unidad 
1.4.1. Determinación de circuitos equivalentes de redes eléctricas en por unidad 

 
2. Estudios de sistemas eléctricos de potencia en estado estacionario  

2.1. Solución por el método de Gauss  
2.2. Solución por el método de Newton-Raphson 
2.3. Solución por el método desacoplado rápido 
2.4. Flujos de CD 
 

3. Componentes simétricas, parámetros de líneas de transmisión y transformadores en las secuencias 
3.1. Definición de las componentes simétricas 

3.1.1. Secuencia positiva, negativa y cero 
3.2. Cálculo de parámetros y circuitos equivalentes de líneas de transmisión en secuencia positiva, negativa y 

cero 
3.2.1. Impedancia serie y reactancia capacitiva de líneas aéreas 

3.2.1.1. Con y sin hilos de guarda 
3.3. Circuitos equivalentes de transformadores Y-Δ, Y-Y, Δ-Δ, Δ-Y, etc. 

3.3.1. Circuitos de secuencia positiva, negativa y cero 
3.4. Circuitos equivalentes de generadores síncronos en secuencia positiva, negativa y cero 

 
4. Estudios de cortocircuito en redes eléctricas 

4.1. Análisis de fallas balanceadas, cálculo de corrientes de falla 
4.1.1. Fallas trifásicas 

4.2. Análisis de fallas desbalanceadas, cálculo de corrientes de falla 
4.2.1. Falla de una línea a tierra, falla de doble línea, falla de doble línea a tierra 

4.3. Método de la Zbus para el cálculo de cortocircuito 
4.3.1. Fallas balanceadas y desbalanceadas 

 
5. Maquinas eléctricas 

5.1. Clasificación y aplicaciones de las máquinas eléctricas 
5.2. Circuito equivalente de la máquina sincrona trífasica 
5.3. Circuito equivalente de la máquina asincrona trifásica 
5.4. Curvas par-velocidad 
5.5. Análisis de máquinas bajo diferentes cargas (caso motor o generador) 
5.6. Elementos electrónicos para el control de motores 
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